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 Déploiement d’un réseau sous-marin 
de microphones
 environnement complexe
 classification, surveillance

 Type/nb capteurs, zone,
bathymétrie (par simulation)

 Comment déployer ?
 optimiser le réseau
 métriques
 méthodes

Contexte & problématique
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 Modélisation 
 types de  capteurs, zone 

de déploiement, zone d’influence
 métriques – modèle pour :

cout du réseau, couverture,
redondance, locabilité

 Méthodes
 multi-objectif
 programmation math. MILP
 meta-heuristiques MOEA

Approche

zone d’influence

zone atteignable

zone déploiement

zone couverte

capteurs

                         Avec 5 capteurs   
Avec 9 capteurs
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 Modèle & méthodes pour le déploiement
d’un réseau de capteurs acoustiques
 2 approches (exacte & approchée)
 3 métriques qualitatives

 MOO : choix possible a posteriori

 Routage de capteur mobile
complémentaire
                                           (glider)

Conclusion & perspectives Couverture vs coût

Laurent.lemarchand@univ-brest.fr
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MILP
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